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D.M.00.00.00 Wymagania ogolne:

1. WSTEP

1.1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez Zamawiggego.

Specyfikacja techniczna na zagospodarowania tggeryuBudynku yteczngci Publicznej w

tapach na potrzeby kulturalno — edukacyjne — etap |

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem opracowania jest przygotowanie speagjikkechnicznej na zagospodarowania terenu
przy Budynku Wyteczndci Publicznej w tapach na potrzeby kulturalno — lethyjne — etap I:
usunecie  istniepcych drzew na dzialce o nr ew. gr. 1356 koldych

z projektowanym zagospodarowaniem, roboty ziemnazame z utwardzeniem terenu, wykonanie
utwardzenia terenu - chodniki o szeré#o3,0 m prowadze do wej¢ do projektowanego
budynku

Zakres robot:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- usungcie istniepcych drzew kolidujcych z projektowanym zagospodarowaniem terenu

- rozbidrka starej nawierzchni utwardzenia terenu,

- roboty ziemne pod koryto projektowanego utwardaéerenu,

- ustawienie obrzg betonowych,

- zag:szczenie gruntu pod wykonanie warstw konstrukcyinyawierzchni,

- wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa faman€0-31,5 mm) stabilizowanego
mechanicznie gr. 20 cm,

- wykonanie podsypki cementowo piaskowej 1:4¢sagzonej mechanicznie gr. 3 cm,

- utozenie warstwycieralnej — kostki betonowej gr. 8 cm,

- wykonanie prac posdkowych.

1.3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzygeych i rob6t tymczasowych

Prace towarzysace:

- utrzymanie w czyskei i porzzdku stanowiska roboczego,

- wykonanie czynn&xi zwigzanych z likwidagj stanowiska roboczego,

- transportowanie w poziomie na potrzgbodlegigé | w pionie na potrzebn wysokaé
materiatbw i elementéw i wszelkiego sgiz pomocniczego niezbdnych do wykonania
robot,

- zniesienie lub wyniesienie poza ebrbudynku materiatdw, osmtti oraz gruzu uzyskanego



z rozbieranych elementdw i Zienie w ustalone z Inspektorem Nadzoru miejsce,

- segregowanie i sortowanie materiatdbw i wyrobowwych lub rozebranych, na terenie
budowy lub w sktadowisku przy obiektowym,

- obstugiwanie spktu nie posiadarego etatowej obstugi,

- sprawdzanie prawidtowoi wykonania robot,

- przygotowanie zapraw oraz mieszanek betonowych,

- usuwanie wad i usterek oraz naprawianie uszkogpevstatych w trakcie wykonywanych robét,
a zawinionych przez bezfrednich wykonawcow,

- oczyszczenie naprawionych, uzupetnionych lub vemadnych elementdw,

- wykonanie niezédnych zabezpiechebhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszenik@ma
informacyjno—ostrzegawczych wokét strefy zagnoia,

- wywo0z na sktadowisko gruzu powstatego na skubddt budowlanych i rozbiérkowych

Roboty tymczasowe:

- ustawienie ogrodze zapo6r, zapewniagych bezpieczestwo 0sob trzecich,

- ustawienie tymczasowych tablic informacyjnych,

- zabezpieczenie sktadowanych materiatow do czgbubeda one wyte do robot,

- zabezpieczenie tymczasowych wykopow.

1.4. Informacje o terenie budowy zawierajce wszystkie niezbdne dane istotne z punktu
widzenia:

Obszar ohjty opracowaniem znajdujegsna dziatce o nr geod. 1356 przy ulicy Gtéwnej vpaeh
— dojazd od ulicy Handlowe.

1.4.1. Organizacja robot budowlanych

Zamawiajcy przekae Wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminakheslonych
w umowie o wykonanie robét wskazaj

-0znaczone na planie sytuacyjnym instalacje adeenia podziemne i nadziemne,

-dostp do wody i energii elektrycznej oraz sposob od@adxeniasciekow;

-miejsce sktadowania materiatéw.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewvaealizacji
kontraktu, a do zakaczenia i odbioru ostatecznego robd6t. Wykonawca adosy, zainstaluje
i bedzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia zabezpieczgje w tym ogrodzenia, perze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcowszelkie inne srodki niezlgdne
do ochrony robét, wygody spoteczeoi innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowypudlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w ceg umowry.



1.4.2. Zabezpieczenie intereséw 0séb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochkgomstalacji i uradzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
i pod jego poziomem, takie jak ruraggi, kable itp. Wykonawca zapewni w&we oznaczenie

i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instadlacidzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalabykonawca bezzwilocznie powiadomi
inspektora nadzoru i zainteresowanychytkownikéw oraz kdzie z nimi wspoétpracowat,
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonaniu napiégkonawca bdzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkud instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

1.4.3. Wymagania dotycgce ochronysrodowiska

Wykonawca ma obowkek zng& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronysrodowiska naturalnego. W czasie trwania i wykonyaambdét Wykonawca
bedzie utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody st@j oraz podejmowawszelkie
konieczne kroki mage na celu stosowanieesdo przepisOw i norm dotygzych ochrony
srodowiska naturalnego na terenie i wokét terenuond a take bedzie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub whasrici spotecznej, wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. Stgsujse do tych wymaga
Wykonawca bdzie miat szczegolny wzgd na:

a) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych

b) érodki ostranosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zi@nni ciekbw wodnych
pytami lub substancjami toksycznymi; przed zanisezyeniami powietrza pytami
I gazami.

1.4.4. Warunki bezpieczastwa pracy

Wykonawca bdzie przestrzegat przepisy ochrony przecisgrowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, nha terenie baz produkcyjnych, w pongssziach magazynowych oraz
w maszynach i pojazdach. Materiaty fatwopalnedab skladowane w sposob zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przedegem o0s6b trzecich. Wykonawcadzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangapem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy. Wykonawca ma obpsk speinia wymagania okrdone
W rozporzdzeniach:

-Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r wrawie bezpieczestwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz1%0
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-Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wfnéa 1997r. w sprawie ogoélnych przepiséw
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

1.4.5. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Usytuowanie zaplecza budowy zostanie uzgodnione amaxviagcym, majc na uwadze
bezpieczastwo Wytkownikow.

1.4.6. Warunki dotyczce organizacji ruchu

Prowadzone roboty nie wptyma zmiag organizacji ruchu.

1.4.7. Ogrodzenia

Wykonawca ogrodzi Ilub wyimie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony
Z Inzynierem/Kierownikiem projektu

1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni nie jest wymagaeenzgbtdu na oddalenie ich od miejsca

prowadzonych prac.

1.5. Nazwy i kody; grup i kategorii robét wedtug Wolnego Stownika Zamowidé /CPV/

Dzial | Grupa | Klasa |Kategoria rob6t wg. Wspdlnego Stownika Zamowig
rob6t | Robot

45 45.1 45.11| 45100000-8 Przygotowanie terenu podvegido

45 45.1 | 45.11| 45110000-1 Roboty w zakresie burzemahiorki obiektow budowlanych;
roboty ziemne

45 45.2 | 45.23| 45233000-9 Roboty w zakresie konstru@myfimdamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog

45 45.2 | 45.23| 45233222-1 Roboty budowlane w zakrddaslania chodnikéw i asfaltowania
77 77.2 77.21| 77211400-6 Ustugi wycinania drzew

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo zyte w niniejszej szczegotowej specyfikacji techniez s zgodne
z obowgzujagcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa bualoggo. Nalgy

je rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.6.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dalagcy budynkiem, stanowcy cata¢

techniczno-uytkowg (droga) albo jego €% stanowyca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (korpus ziemny).

1.6.2. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony zgigg organu

wydajgcego, wydany zgodnie z obaaujagcymi przepisami, stanowcy urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, shey do notowania zdardei okolicznaci zachodzcych

w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywdnygabioréw roboét, przekazywania poléce

7



I innej korespondencji techniczne] pauizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc
| projektantem.
1.6.3. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez
przez Zamawiacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwona), odpowiedzialna
za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.
1.6.4. Kierownik budowy - o0soba wyznaczona przez Wykongwc upowaniona
do kierowania robotami i do wygiowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.6.5. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichyqzehia.
1.6.6. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celazehia w nim konstrukcji
nawierzchni.
1.6.7. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaaksegbe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwihzanych z ocenjakaosci
materiatdow oraz robot.
1.6.8. Materialy - wszelkie tworzywa niezllne do wykonania robdt, zgodne
z dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane priezyniera/
Kierownika projektu.
1.6.9. Nawierzchnia- warstwa lub zespdt warstw ghcych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana beedaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ miedzy warstwg scierallp a podbudowy,
zapewnigjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa saa do wyrownania nieréwioi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢x nawierzchni stigca do przenoszenia obgen od ruchu
na poditae. Podbudowa nmie skiadé sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - goOrnagséz podbudowy spetnigga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. Mge ona sklada sie z jednej Ilub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnacéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatam&dy, mrozu i przenikaniem ggtek podiaa.
Moze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtowrgamaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingra - warstwa stosowana w celu unietivienia przenikania castek



drobnych gruntu do warstwy nawierzchnigeej powyej.

1) Warstwa odsczapca - warstwa stiygca do odprowadzenia wody przedogte) st
do nawierzchni.
1.6.10. Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchygi do
gtebokasci
przemarzania.
1.6.11. Polecenie lzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcayce sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwjzanych z prowadzeniem budowy.
1.6.12. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznadqza autorem dokumentacji
projektowej.
1.6.13. Przedsiwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gpmtenia drogowego lub
calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrgeometrycznych trasy w planie
I przekroju podtanym) istniegcego padczenia.
1.6.14. Przetargowa dokumentacja projektowa- czs$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.
1.6.15. Rekultywacja- roboty majce na celu upogdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlahego.
1.6.16. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #d (przedmiarem) w Kkolejriai
technologicznej ich wykonania.
1.6.17. Teren budowy- teren udospniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgra cz$¢ terenu budowy.
1.6.18. Zadanie budowlane- czs$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyda odebng calasé
konstrukcyjm lub technologiczy, zdoly do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie miae polegéd na  wykonywaniu robot zwranych
z budows, modernizagy przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli drogowej lub jej

elementu.

2. WYMAGANIADOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania ogélne dotycgce materiatow i wyrobow

Nalezy stosowa wytacznie wyroby budowlane o wdeiwosciach wytkowych spetniajcych
wymogi art.5 — prawa budowlanego, dopuszczone domtobi powszechnego stosowania
w budownictwie take zgodne z wymogami olkdenymi w szczegdétowych specyfikacjach
technicznych.



Wykonawca robo6t powinien przedst&winspektorowi nadzoru inwestorskiego szczegotowe
informacje o zrédle produkcji i zakupu wyrobéw budowlanych i agzen przewidywanych
do realizacji robot- wiiiwie oznaczonych, posiadaych certyfikat na znak bezpiedstwa,
certyfikat zgodnéci a take inne prawnie okétone dokumenty. Wykonawca jest zobgrany

przez okres wykonywania robot przechowgwdokumenty stanowce podstaw ich wykonania.

2.2. Wymagania ogolne zwizane z przechowywaniem, transportem, warunkami dosaiv,
sktadowania i kontrola jakosci materiatow i wyrobow.

Wykonawca zapewni wigiwe sktadowanie materiatdbw na plan budowy. Tymomnas miejsce
sktadowania  powinny Wy uzgodnione z inspektorem nadzoru inwestorskiego
i dostpne dla inspektora nadzoru w celu przeprowadzerspekcji. Przed wbudowaniem dayj
skladowanych materiatow lub w nieodpowiednich w&agoh konieczna jest akceptacja inspektora

nadzoru inwestorskiego.

2.3. Materiaty i wyroby dopuszczone do obrotu i steowania w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny za to aby wszystkiatemiaty i wyroby wbudowywane lub
instalowane w trakcie robét budowlanych odpowiadayynaganiom okrdonym w art. 10 — prawa
budowlanego oraz w szczego6towych specyfikacjachrieznych.

Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru inwestergkisposob i termin przekazania informacji
o0 przewidywanym gyciu podstawowych materiatbw do wykonania robotakzeé o aprobatach

technicznych lub certyfikatach zgodica

2.4. Materialy nieodpowiadapce wymaganiom

Materiaty dostarczone przez Wykonawta plac budowy, ktére nie uzyskiugkceptaciji inspektora
nadzoru inwestorskiego powinnybgiezwitocznie usugte z placu budowy.

W uzasadnionych przypadkach inspektor nadzoru itosEddego w  uzgodnieniu
z projektantem mie pozwolé Wykonawcy na wykorzystanie materialtdw lub wyrobawe
odpowiadajcych wymaganiom ok&onym w dokumentacji projektowej oraz specyfikabjac
technicznych. Konieczna jest w tym przypadku zmiaes materiatdw. Kaly rodzaj robot,
w ktérym znajdy sic nie zbadane i nie zaakceptowane przez inspekidaonu inwestorskiego
materiaty lub  wyroby budowlane Wykonawca wykonuje a n wlasne  ryzyko
I ponosi petg odpowiedzialnéé techniczig i kosztow.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li dokumentacja projektowa lub specyfikacja tecne przewiduyj mazliwosé wariantowego
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zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nainp 3 tygodnie przed ayciem tego
materialu, albo w okresie diszym, ja&li be¢dzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie bada wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu niezady pdzniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika
projektu.

3. WYMAGANIADOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowzany do wywania takiego spetu jaki nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ robot. Sprzt powinien by zgodny z wymaganiami oldlenymi
w  szczegOtowych  specyfikacjach  technicznych  dla kketmego rodzaju  robot.
W przypadku braku odpowiednich ustale specyfikacjach technicznych nierima jest akceptacja
inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwegiego kopie dokumentéw potwierdzaajch
dopuszczenie spgis do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaakikdlwiek sprzt,
maszyny i urgdzenia nie gwarantgge realizagi umowy mog by¢ zdyskwalifikowane przez

inspektora nadzoru inwestorskiego i niedopuszczinealizacji robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkéw transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkkiwosci przewaonych materiatow. Liczba
srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkrg/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachzyiniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgsspetnid wymagania dotycgce przepisoéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskave i innych parametréw technicznych.
Srodki  transportu  niespetnigie  tych  warunkéw mag by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnegozytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawcgddie usuwdé na biegco, na wilasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodoviege pojazdami na drogach publicznych

oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, da 2godné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami ST, projektem organizacji robét opraaoym przez Wykonawegcoraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowadhy za stosowane metody
wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiedzialny daktadne wytyczenie w planie
I wyznaczenie wysoki wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramirzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie przez layniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wytkiem, kiedy dany hid okae st skutkiem bédu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nasnpie przez Ilayniera/ Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakeo za ich doktadng. Decyzje Iyniera/Kierownika
projektu dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdbw i elementéobét kpda oparte
na wymaganiach okémnych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoiwe ST, a take
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyhier/Kierownik projektu uwzgldni
wyniki badax materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsae
na rozwaamn kweste.

Polecenia Ilayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawc
w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania robot. Skutki

finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Program zapewniania jakéci (PZJ)

Do obowihzkédw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierdawi
Projektu programu zapewniania jdkp w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykoaryia
Robdét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraytiejwykonanie Robot zgodnie
z Dokumentagj Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymeprKierownika
Projektu. Program zapewniania jdkbbedzie zawiera:

a) cz$¢ 0golm opisupca:
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- organizagj wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowamat
- bhp,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robat,
- system (sposOb i procedlr proponowanej kontroli i sterowania jalom
wykonywanych Robot,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium asthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zecprowadzenie badd,
- sposOb oraz formn gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw stegaych a take wychganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany &pos forme przekazywania tych
informacji Kierownikowi Projektu.

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:
- wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn oraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo—kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- SposOb zabezpieczania i ochrony tadunkéw przediguich wiasciwosci w czasie
transportu,
- spos6b i proceddr pomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgiementéw Robdt,

- sposOGb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgni wymaganiami.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Robot dulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢
zalowong jakas¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petrkontrok Robot

i jakosci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni syst&omtroli, wlaczapc personel,
laboratorium, spr#, zaopatrzenie i wszystkie uadzenia niezEdne do pobierania prébek
I bada materiatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik j@ktu maoe zaagdat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanizge poziom ich wykonywania jest zadowalaj.
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Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtbw oraz Robdt
z czstotliwoscia zapewniagjca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu bada ich czstotliwosci s3 okreslone w ST, normach

I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takieslone, Kierownik Projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwvykonanie Robét zgodnie z Kontraktem. Wykonawca
dostarczy Kierownikowi Projektuswiadectwa, ze wszystkie stosowane wgdzenia i spret
badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okg&ajacych procedury bada

Kierownik Projektu lpdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych
w celu ich inspekciji.

Kierownik Projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniecia te lgda tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma zygie
do Robot badanych materiatow i dépu je do uycia dopiero wtedy, gdy niedaghiccia

w pracy laboratorium Wykonawcy zostansungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych
materiatow. Wszystkie koszty zyviane z organizowaniem i prowadzeniem lbadaateriatow

ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogbyc

Z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do badania.

Kierownik Projektu lkdzie mi€ zapewniop mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawcadbie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwos¢ co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zosiamzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekprgeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania préobekeds dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez Wydwoee do bada wykonywanych przez
Kierownika Projektu bdg odpowiednio opisane i oznakowane w sposéb przezgoni
zaakceptowany.

14



6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania | pomiary ¢tls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegpi® przez Kierownika Projektu. Przed
przysgpieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykooamiomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pmie wyniki do akceptacji Kierownikowi Projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Kierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikami de jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewniania jako.
Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzaakediug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaakceptowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Kierownik projektu uprawniony esj
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badamateriatdbw uzrédet ich wytwarzania,
zapewniona mu dalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakoy i producenta
materiatdw. Kierownik Projektu, po uprzedniej wekgkcji systemu kontroli Robét prowadzonego
przez Wykonawe, bedzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i Robét z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Kierownik Projektu mee pobiera probki materiatdw i prowadéi badania niezakmie
od Wykonawcy, na swoj koszt. z#é# wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
s3 niewiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykavizy lub zleci niezalenemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych lhad@bo oprze si wytacznie na wilasnych
badaniach przy ocenie zgodobdmateriatdw i Robot z DokumentacProjektovg i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkotvybada i pobieranie probek poniesione

zostan przez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu mee dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. Certyfikaty na znak bezpieemwa, wykazujce, ze zapewniono zgods&é
z kryteriami technicznymi oké®nymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz

wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
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2. Deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngci z:

* Polskg Normg lub,

* aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikacy okreslong w pkt.1, 3. i ktdére spetnigjwymogi Specyfikaciji
Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do Robotdizie posiadate dokumenty, okéajagce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musgz posiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonywanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagv&ierownikowi Projektu. Jakiekolwiek materiaty, k&
nie spetniaj tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyfmowagzujagcym Zamawiajcego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy kbnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialftoza prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawgcymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydalag dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy d¢ula
czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zafaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebdda oznaczone kolejnym numerem
I opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu. Do Bmznika Budowy naley
wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- dat uzgodnienia przez Kierownika Projektu harmonograRabét i Programu Zapewnienia
Jakaci,

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw Robot,

- przebieg Roboét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw
w Robotach,
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- uwagi i polecenia Kierownika Projektu,

- zgloszenia i daty odbiorbw Rob6t zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych

I ostatecznych odbiorow Robat,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatury powietrza w okresie engkvania Robot podleggjych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotycgre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania Robdét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

- dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badai kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczego6lnych elementéw budowli zdaoiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowydd przeditaone
Kierownikowi Projektu do ustosunkowani& si

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do Dziennika dBwy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przygjia lub zagcia stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kiertka Projektu do ustosunkowaniee.si
Projektant nie jest jednak stepKontraktu i nie ma uprawnikedo wydawania pole@éeWykonawcy
Robot.

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pest kadego
Z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robét przepdza s w sposob aigty w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoblub certyfikaty zgodn&ci materiatdw, orzeczenia
o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladan Wykonawcy lgda gromadzone
w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia 3akoDokumenty te stanowizabcznik
do odbioru kacowego robo6t. Winny hiyone udosgfpnione na kade zyczenie Kierownika Projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nagtijagce dokumenty:
- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

- protokoty przekazania Terenu Budowy,
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- protokoty z narad i ustale

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru Robat,

- korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomaed
zabezpieczonym. Zagigtie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamapem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢la zawsze dogpne dla Kierownika Projektu i przedstawione

do wghdu nazyczenie Zamawiarego.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robot

Zgodnie z rozporgzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wénéa 2004r. przedmiar robot
powinien zawier& zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t fposlswych:
w kolejnasci technologicznej ich wykonania ze szczegolnymsepi lub wskazaniem podstaw
ustalagcych szczegdtowy opis oraz wskazanie setaych specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem i zesimiem ilgci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych. Spis dziatow przedmiaru robét powingzedstawi@ podziat wszystkich robot
budowlanych w danym obiekcie wedlug Wspdlnego SikwnZamowié. Dalszy podziat
przedmiaru rob6t nakly opracowa wedtug systematyki ustalonej indywidualnie lubpwistawie
systematyki stosowanej w publikacjach zawigragh normy naktadéw rzeczowych. Tabele
przedmiaru robot powinny zawigrgozycje przedmiarowe odpowiadeg robotom podstawowym.
Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokntacy
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Gbrmirobét dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Agniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanyai6t

i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tyemminem. Wyniki obmiaru dula wpisane
do kspzki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obgzku ukaiczenia wszystkich robét. 8ine
dane zostappoprawione wg instrukcji iryniera/Kierownika projektu na gnie. Obmiar gotowych
robdt kpdzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oltenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
I Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatéw

Diugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, objosci beda
wyliczone w ni jako dtugd¢ pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone

wagowo, lgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgidglzaakceptowane
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Ugdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe. Jeeli urzadzenia te lub spez wymagag bada atestujcych to Wykonawca dulzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg

utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaaobot.

7.4. Wagi i zasady waenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje ggizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
ST. Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniagg w sposéb aglty zachowanie doktadsoi

wg norm zatwierdzonych przezziyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robat,
a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar robét zaniksh
przeprowadza siw czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegggh zakryciu przeprowadza
sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazonieodzowne obliczenia¢dy
wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdn¢ dolczone

w formie oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony

Z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
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c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redadiz ulegry zakryciu. Odbior robdét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggros¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu. Gotows& danej cezsci roboét
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikdoluy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiorebzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolwydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fiynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu
o0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraept projektows, ST i uprzednimi

ustaleniami.

8.3.0dbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
rob6t dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbirobét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4.0dbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ildsci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru
ostatecznego colzie stwierdzona przez Wykonagvc wpisem do dziennika budowy
z bezzwtocznym powiadomieniem narpie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu. Odbior
ostateczny robdét nagti w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakwmzenia roboét i przycia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaxzpreez Zamawiagego W obecrimi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddhkajgca roboty dokona ich oceny
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jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badlai pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robo6t z dokumentagjrojektowng i ST.

W toku odbioru ostatecznego roboOt komisja zapozia zs realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow roboét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajcych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykdaamyznaczonych robot
poprawkowych lub rob6t uzupetnigiych w warstwigscieralnej lub robotach wykazeniowych,
komisja przerwie swoje czynkd i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W ypadku
stwierdzenia przez komisj ze jakag¢ wykonywanych robét w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpcpjektows i ST z uwzgdnieniem tolerancji
I nie ma wekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleEzéstwo ruchu, komisja
dokona potgcen, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepgo. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobgeainy przygotowanastpujagce dokumenty:

1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe  specyfikacje  techniczne  (podstawowze dokumentow  umowy
I ew. uzupetniagjce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlai oznaczé laboratoryjnych, zgodne
z STiew. PZJ,

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatbw zgodnie
z STiew. PZJ,

7. oping technologiczy sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow
zalgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodr#d 2z PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towszzcych (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanych
robot wiacicielom urzdzen,

9. geodezyja inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjneyeintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego néeglg
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gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomig Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robdét. Wszystkie gidrane przez komigjroboty poprawkowe lub
uzupetniagce kpda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawggo. Termin wykonania

robét poprawkowych i robot uzupetriaych wyznaczy komisja.

8.5.0dbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyoiat w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot".

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PR AC
TOWARZYSZ ACYCH

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarowvg
ustalora dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszgmwych wycenionych ryczattowo
podstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagev danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowe]j lgdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty
w ST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowd kwoty ryczattowe roboét dala
obejmowd:

- robocizre bezpadredni wraz z towarzyssgcymi kosztami,

- warta¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nagle

wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania ¢ido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odome w ww. dokumentach, a nie

wyszczegolnione w kosztorysie.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane. (DzNr 207 z 2003 r, poz. 2016)
Z p&niejszymi zmianami.

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. O drogach pubjidz (Dz. U. Nr 204 z 2004 r. poz. 2086).
3. Rozporzdzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz. U Nr 25, poz. 133dma 13 marca 1995r).
4. Rozporadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w spravezczegotowego zakresu formy
planu bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakredmajow robot budowlanych,
stwarzajcych zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 200,

5. Rozporzdzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawinformacji dotyczcej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiestwa | ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.)

6. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjkartograficzne (Dz. U. Nr 100
z 2000 r. poz. 1086 z phiejszymi zmianami).

7.Zagcznik nr 2 do Programu rozwoju infrastruktury lekketycznej (edycja 2016r.)
8. Rozporzdzenie MTIGM z 30.05.2000r. — w sprawie warunkowht@cznych, jakim powinny

odpowiadé drogowe obiekty iaynierskie i ich usytuowanie.
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D.M.01.01.01 Roboty pomiarowe:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwsymagania dotycge wyznaczenia punktow
wysokaciowych, ktore zostan wykonane w ramach zagospodarowania terenu przyyriud

Uzyteczndci Publicznej w Lapach na potrzeby kulturalno —lesyjne — etap I.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktiperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuyznaczenie:
- roboczych punktow wysokoiowych,

- przekrojéw poprzecznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawcze)j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne boisk punkty zalamania .

1.4.2. Mapa zasadnicza -wieloskalowe opracowanie kartograficzne, zawigmaj aktualne
informacje 0 przestrzennym rozmieszczeniu obiektdgodlnogeograficznych oraz elementow
ewidencji i budynkdw, a tade sieci uzbrojenia terenu.

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowkujacymi normami oraz dokumentacj
techniczn.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektows, ST i poleceniami liyniera. Ogolne wymagania dotyeze robot
podano w ST D.M. 00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan
w ST D-M- 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi do odtworzenia punktow gigeh boisk i punktow wysokgiowych
oraz wykonania pomiarow wykonawczych s

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- ptytki betonowe z krzyem, rurki drenarskie — jako znaki podziemne,

- repery metalowe — jako znaki wysadkmwe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartograficehy

badZ inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzor

Do utrwalenia punktéw gtdwnych nale stosowdé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhkeg okoto 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza grapicobdt ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énie
srednie od 0,15 do 0,20 m i dtugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow naje stosowa paliki drewniane srednicy
od 0,05 do 0,08 m i dtugoi okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isgpoej nawierzchni
bolce stalowdrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdllne”
pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego punktow gtéwnych i piomk wysokdciowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe, szpilki lub inny spgzakceptowany przez inspektora nadzoru.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysoka@ciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej dokiadwwd przy pracach pomiarowych, jak i przy
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opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarjalme” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@a przewozi dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@0 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 2 do 11).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawigjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtdbwnych trasy oraz reperow. W oparciu
0 materiaty dostarczone przez Zamawgago, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia

i pomiary geodezyjne nieztine do szczeg6towego wytyczenia robét. Prace pomEmpowinny
by¢ wykonane przez osoby posiagtzg¢ odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawc
powinien natychmiast poinformowalnzyniera o wszelkich lHach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej
s3 zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rnig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej,
to powinien powiadondi o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie neavpno by
zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z  ré@nic rzdnych terenu podanych w  dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezzyhiera, zostam wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia zyniera oznacza, ze roboty dodatkowe

w takim przypadku obgra Wykonawe.
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Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne
trasy i punkty pérednie osi trasy mugz by¢ zaopatrzone w oznaczenia olagce
w sposob wyrzny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przez Zyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochrorn wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatag czasie trwania robo6t. Jeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawgapo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeaio dalszego prowadzenia robot, to zastan
one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie p@desprace pomiarowe konieczne dla

prawidtowej realizacji rob6t natg do obowizkdw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtownych boiak punktow wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty giéwne powinny¢tzastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub  stupkéw  betonowych, a 7@k dowgpzane
do punktdow pomocniczych, patonych poza granic robot ziemnych. Zamawiggy powinien
zatazy¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim.

Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniegcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze nalgy
zalowy¢ w postaci stupkdédw betonowych lub grubych ksztatidwdw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposéb wykluczaly osiadanie, zaakceptowany przezyimera. Rzdne reperéow
roboczych naley okresla¢ z taky doktadndcig, aby sredni bhd niwelacji po wyrownaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawgzaniu do reperow mpatwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigra] wyra&ne

I jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi obiektow

Tyczenie obiektow naky wykona& w oparciu o dokumentagcjprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;j.

Os obiektu powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréexz nie rzadziej nico 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oBieldu w stosunku do dokumentacji
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projektowej nie mge by wieksze nk 5 cm . Rzdne niwelety punktdéw osi trasy najewyznaczy
z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.
Do utrwalenia osi obiektu w terenie nate uzy¢ materialtbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéveczgdy Wykonawca robot zapi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagrojektows oraz
w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeniabotro
I W miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nabky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowdé w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopéw gkbszych ni 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé
do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dnego Odlegid@¢é ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowani przekrojow
poprzecznych musi umnlbiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o0 ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektowy.

5.6. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczeniggranic pasa drogowego obejmuje wyznaczenie punki@micznych krawdzi pasa
drogowego na styku z dziatkamassadupcymi z pasem drogowym (okdlenie granicy robot).
Wyznaczenie granic pasa drogowego powinnbdnkonane przez uprawnionego geedZgodnie
z dokumentagj projektows, projektowany zakres robot zamyka 8 granicach istnigcego pasa
drogowego. Do wyznaczenia kregizi pasa drogowego nale stosowa dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlp&t 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem punktéw gtownych boiska
I punktow wysokéciowych oraz wykonaniem pomiarow powykonawczychenal prowadzé
wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych Giéwnego Wdu Geodezji

I Kartografii.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem obrysu obiektu i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogoélnych zasad oklenych w instrukcjach

i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymageni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(VlBymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest ha (hektar) odtworzonej projektowanej powtardi w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot
Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem punktéw boiska w terenie ¢page na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktore

Wykonawca przedkitada zgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycpce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatdoi podano w SST ,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena 1 ha wykonania rob6t obejmuije:

— wyznaczenie reperow roboczych

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych bomknktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi gtbwnych dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysétiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, oclaraoh przed zniszczeniem i oznakowanie

utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeaesiycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaqmaj GUGIK 1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sekaciowe, GUGIK 1979.

- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfaBgGiK 1983.

- Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjng G 1983.
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D-01.02.01 Usurdcie drzew i krzewow

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejsgTvymagania dotycge wykonania i odbioru
robét zwhzanych z usugciem drzew w ramach zagospodarowania terenu przgyrmw

Uzyteczndci Publicznej w Lapach na potrzeby kulturalno —lexyjne — etap I.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanawiczs¢ dokumentow przetargowych i nale je stosowé
w zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w punkcig. Iwraz ze Specyfikagijlstotnych Warunkow

Zamoéwienia, dokumentagcprojektows i przedmiarami robot.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stangwiymagania ogolne dotygee robot zwizanych

z usungciem drzew, wykonywanym w ramach robdt przygotowawet. Roboty te obejmayj
usungcie | wywiezienie drzew kolidggych z projektowanym zagospodarowaniem terenu.jale

usurnyé: drzewa — 15 szt.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane w niniejsze] specyfikacji ollenia podstawowe gs zgodne z obowgzujacymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podeni w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.
Ogdlne wymagania dotygze robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolpehkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.0g6Ine wymagania dotycyce materiatow

Nie wyskpuja.
3. SPRZET

3.1.0g6lne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” puBkt
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3.2. Sprat do usuwania drzew krzewdw.

Do wykonywania robét zwizanych z usugciem drzew i krzakow natky stosowa:

- pity mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpmiich usugicia z pasa drogowego,

- spycharki,

- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew,
- rowniarki.

Wszystkie maszyny powinny byaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagani@rog’ punkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki.
Karpire, dluzyce i gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym. yee przedstawiage
wartas¢ jako materiat gytkowy powinny by transportowane w sposéb nie powaedyj ich

uszkodzé.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania dotyczce wykonania robot

Ogolne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagagolne"
punkt 5.

5.1. Usungcie pni drzew

Drzewa znajdujce st w pasie robot ziemnych przewidziane w Dokumentdjojektowej

do usungcia, naley scig¢ i wykarczowa przed rozpocgxiem robét. Karpin, diwzyce, ga¢zie
nalezy przewie¢ na miejsce zaakceptowane przez Inspektora NadPaiy. po wykarczowanych
pniach powinny b§ wypetnione gruntem przydatnym do budowy nasyp@agszczone, zgodnie

z wymaganiami zawartymi w normie PN-S-02205 "Drogamochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania”. Rbnno$¢ istniegca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona

do usungcia, powinna b§ przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
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Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtln

6.2. Kontrola prawidtowosci usuniecia drzew.

Sprawdzenie jak@i robot polega na wizualnej ocenie komplétmousungcia ralinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zszrzenie gruntu wypetnigego doty powinno
spetnigd wymagania normy PN-S-02205.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00MANymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows rob6t zwiazanych z usugciem drzew i krzakéw jest:
- dla drzew 1 szt. (sztuka)

- dla krzakéw 1ha (hektar) na podstawie Dokumenkxgjektowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00MAVymagania ogoélne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty obgte niniejsa SST podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktory
powinien by dokonany po usuetiu drzew i krzakow przewidzianych w Dokumentacii
Projektowej. Inspektor Nadzoru oceni wyniki koniqmizedtazone przez Wykonawczgodnie z n/n
SST. W przypadku stwierdzenia niezgoflip Inspektor Nadzoru ustali zakres roboét
poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona jewt@sny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Ptatng¢ za 1 szt. usugiego drzewa, lha usutych krzakow nalgy przyjmowa& zgodnie
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z obmiarem i ocenjakasci rob6t. Cena wykonania rob6t obejmuije:
- wycigcie i wykarczowanie drzew, krzakéw,

- wywiezienie karpiny, dizyc, gakzi i pozostatéci po wykarczowaniu krzakéw poza teren budowy
na wskazane miejsce,

- zasypanie dotéw wraz z zgggczeniem gruntu,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
- PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Vigana i badania.
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D.01.02.04 Roboty rozbiorkowe:
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
rozbiérki elementéw istnigtego zagospodarowania terenu przy projektowanym yiad

Uzyteczndci Publicznej w Lapach na potrzeby kulturalno —leslyjne — etap |.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania robot rozbiorkowych i obejmuj

- rozebranie obrzg betonowych

- rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych

- zatadunek i odwiezienie gruzu z rozbiorek na sieidko Wykonawcy.

Materialy i gruz rozbiorkowy nie przewidziany do rmmwnego wbudowania stanowi wtasto
Wykonawcy robot i odtransportowanyedzie na jego skltadowisko przy zachowaniu ustale
Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001 — Ustawa 628 z 22@@1 r. ,O odpadach”.

Materiaty kamienne stanowivtasng¢ Zamawiagcego i zostagodtransportowane na sktadowisko

Zamawiajcego na odlegks 2 km.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S godne z obowkujgcymi normami i ST D -M.00.00.00

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj
Projektovg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdélne wymagania dotygze robot podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne"
2. MATERIALY

Nie wystpuja. Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w ST D-M- 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementéw zagospodarowania terenuzendoyt
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- tadowarki,

- samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki

I inne proste narxlzia pomocnicze zaakceptowane przez Inspektoradvadz

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjélwe” pkt 4.
Materiaty uzyskane z rozbiérki megby¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu
zaakceptowanymi przez Ayniera dla danego asortymentu materiatu rozbiorigmyveMateriaty
przeznaczone do odzysku lub ponownego wbudowanétyhadwiezé w miejsce wskazane przez

Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 OgoIne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robo6t podano w ST D - MOBO0O ,Wymagania Ogolne”

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmugunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumengagrojektows, ST lub wskazanych przez
Inspektora. J# dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaowentaryzacyjnej lub/i

rozbiérkowej, Inspektor ni® polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktorej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.
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Roboty rozbiorkowe mima wykonywg& mechanicznie lubgcznie w sposob okény w ST lub
przez Inspektora.

Wszystkie elementy mitiwe do powtornego wykorzystania powinny doyusuwane bez
powodowania znych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wiasnacia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce ok&one w ST lub wskazane przez Inspektora.

Elementy i materialy, ktdre zgodnie z SST gt&§ wtasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte

Z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplet 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakaci rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiavykonanych roboét rozbiorkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéwmmpizeanych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doty po useityich elementach nawierzchni,
ogrodzé i przepustéw powinno spettiaodpowiednie wymagania okitene w ST D-02.00.00
»Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg robot zwizanych z rozbiork elementow drog i ogrodagest:

- dla nawierzchni - n? (metr kwadratowy),

- dla kraveznikéw i obrzey - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D - M 00@QWymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycpce podstawy ptatndci

Ogodlne wymagania dotygeze ptatnéci podano w ST D - M 00 00.00 ,Wymagania Ogolne”.
Ptatng¢ za jednostk poszczegolnych asortymentéw robdt rozbidérkowychmialzanych

w jednostkach wyszczegolnionych w punkcie 7 nizgjsST zgodnie z dokumentagprojektows,
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obmiarem robo6t i ocenjakosci wykonania robot.
Cena wykonania robét obejmuje :
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiork
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
- wyréwnanie podtiga i uporadkowanie terenu rozbiodrki;
a) dla rozbiorki krawznikow i obrzery betonowych:
- wyznaczenie diugei elementdéw przeznaczonych do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie elementow,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podtiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

Integralry czgscig niniejszej specyfikacii jest przedmiar robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja oznakowania robét prowadzonych w pasegowym. Zajcznik nr | do zargdzenia
Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz &prWewretrznych nr 184 z dnia 06.06.1990 r.
- BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka za@szczenia gruntu.
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D-02.01.01 Roboty ziemne:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
robét ziemnych, ktére zostanwykonane w ramach zagospodarowania terenu przyyridud

Uzyteczndci Publicznej w Lapach na potrzeby kulturalno —lexyjne — etap I.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotye@asad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmu;

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) formowanie i zagszczanie nasypow drogowych,

c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu natuggm lub z gruntu
antropogenicznego spetnjap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogorrogi

i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokdéé nasypu lub gkbokosé wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski nasyp, ktdrego wysoké jest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypredni - nasyp, ktérego wysoké jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysokt nasyp, ktérego wysoké przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykopsredni - wykop, ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop geboki - wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagnc grunt organiczny nasycony wgdd matej nénaosci, charakteryzujcy s znacznym
i diugotrwatym osiadaniem pod olgeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt
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skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty- grunt rodzimy, lity lub sgkany o nieprzesusgiych blokach, ktérego probki
nie wykazug zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dzialaniem wody destylowanej; maj
wytrzymatai¢ na sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkow wybuchowych albo
narzdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop- miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasygmigzone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.14. Dokop- miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasygimozone poza pasem robot
drogowych.

1.4.15. Odkfad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwieziengglintow pozyskanych
w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanyith budowy nasypow oraz innych prac
Zwigzanych z tragdrogowvs.

1.4.16. Wskanik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

gdzie:

pd - gestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg)m
pds - maksymalna ¢gtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej,
zgodnie z PNB-04481:1988, shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m
1.4.17. Wskdnik roznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw
niespoistych, okridona wg wzoru:

gdzie:

d60 -srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),

d10 -srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

| = E

°© E1

gdzie:

E1l - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w piewvsobcihzeniu badanej warstwy zgodnie

z PN-S- 02205:1998,
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E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdrrobchzeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S- 02205:1998.
Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,Wymagamgolne” pkt 1.4.

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj
Projektovg, ST i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. MATERIALY
Zgodnie z DokumentagjProjektows, w nasypy wbudowywanectla grunty niespoiste.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie
moazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z dérike ustawianym lemieszem; Zynier mae
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibr@oych.

Stosowany spkz nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjélme” pkt 4.

4.2. Transport gruntow
Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinis¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego odpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegkbansportu.
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Wydajnas¢ srodkéw transportowych powinna dyponadto dostosowana do wydajoiosprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (rnedtg@r Zwickszenie odlegiei transportu
ponad wartéci zatwierdzone nie nie by podstawy roszczé Wykonawcy, dotycgcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkdzone odlegkxi nie zostaty wczaiej zaakceptowane

na psmie przez layniera

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Sprawdzenie zgodni rzednych terenu i warunkow gruntowych z danymi projekiu
technicznego.

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, wykonawca ma ob@ek sprawdz zgodnd¢
rzednych terenu z danymi wg projektu technicznego. éNgz odsgpstwa od dokumentacii
powinny by odnotowane w dzienniku budowy wpisem potwierdzomymaez Irtyniera, co bdzie
stanowé podstaw do korekty ilégci rob6t w Ksedze Obmiaru.

Wykonawca ma obowrzek bieacej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow i ich konfrontacji z dokumenjtatechnicza.

5.2. Wykonanie wykopow

Metoda wykonywania robét ziemnych powinnaé¢bgobrana w zalaosci od wielkaci robét,
gtebokasci wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju gruntykdpy te powinny by wykonywane
w takim okresie, aby po ich zaktzeniu mana bylo przysipi¢c natychmiast do wykonania
przewidzianych w nich robét budowlanych i zasypaigia gruntem odpowiednim do tego celu.
Zaleca s} wykonywanie wykopow szerokoprzestrzennyebznie do gibokaici nie wigkszej ni
2.0 m, a koparkdo 4.0 m.

W czasie wykonywania tych robot, na wykonawcy spaez odpowiedzialng za bezpieczestwo
obszaru przylegtego do wykopdw, wraz ze znajcyni si tam budowlami. W przypadku
natrafienia w trakcie wykopéw na przedmioty zabytkolub szcatki archeologiczne naky
powiadomé o tym konserwatora zabytkOw orazymiera, a roboty przerwana obszarze znalezisk
do dalszej decyzji. Zeli na terenie robo6t ziemnych zosiastwierdzone urgdzenia podziemne nie
przewidziane w dokumentac;ji technicznej (instalaegelochgowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe,
elektryczne) albo niewybuchy lub inne pozostetovojenne, woéwczas roboty nale przerwé,
powiadomé o tym inwestora, a dalsze prace prowadkipiero po uzgodnieniu trybu pggbwania

Z instytucjami sprawggymi nadzor nad tymi ugglzeniami.

W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopa poziomie posadowienia fundamentu,

na grunt o nénasci mniejszej od przewidzianej w projekcie oraz weypadku natrafienia na grunt
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silnie nawodniony lub na kurzawka w gruntach skalistych na kawerny (puste przeste),
roboty ziemne nalgy przerw& i powiadomé inwestora w celu ustalenia w porozumieniu
z nadzorem autorskim odpowiednich zabezpigcze

W okresie deszczowym nie naje pozostawid nie zagszczonej warstwy podia do dnia
nastpnego. Jeeli warstwa gruntu podi@a ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest wista
osuszy jej | zagscic w czasie zaakceptowanym przez Inspektora Nadzormaze on nakaza
Wykonawcy usunicie wadliwej warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie wykopow w tempers, przy ktorej nie jest mbwe
osiggniecie w podtau wymaganego wskaika zagszczenia gruntow. W czasie gh opadow
sniegu wykonywanie wykopu powinno &yrzerwane. Przed wznowieniem prac pglesund

$nieg z powierzchni wykopu.

5.3. Wymiary wykopow w planie

Wymiary wykopow w planie powinny ldydostosowane do wymiarow fundamentéw w planie,
sposobu ich wykonania, ggokasci, rodzaju gruntu, poziomu wody gruntowej oraz ikecandaci

I mozliwosci zabezpieczenidcian wykopdéw. W wykopie naky uwzgkdni¢c w szerokéci dna
dodatkowo wymiary konstrukcji zabezpiecgag] oraz swobodn przestrzé na pra¢ ludzi
pomkdzy zabezpieczenierdciany wykopu a wykonywanym w wykopie elementem kwido
Przestrzé ta powinna wynosinie mniej nz 0.60 m, a w przypadkécian izolowanych nie mniej
niz 0.80 m.

5.4. Nienaruszalnéé¢ struktury dna wykopu

Wykopy powinny by wykonane bez naruszenia naturalnej struktury grudria wykopu, przy
czym w poréwnaniu do projektowanego poziomu powibyiapozostawiona nienaruszona warstwa
gruntu, o grubgci co najmniej 0.20 m. Warstwa ta powinnaéhysungta bezpérednio przed
betonowaniem fundamentu lub korka betonowego. Wpadku przegiienia wykopu w stosunku
do poziomu przewidzianego w projekcie, dopuszczavsrownanie poziomu posadowienia przez

pogrubienie korka betonowego.

5.5. Tolerancje wykonania wykopow
Wymiary wykopow w planie powinny ldywykonane z dokladriciag + 15 cm, z uwzgidnieniem
zalecé podanych powsej. Ostateczny poziom dna wykopu przed wykonanienk& betonowego

powinien by wykonany z tolerangj+ 2 cm w stosunku do ¢dnych projektowanych.
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5.6. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uatizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinnasppowa: w kierunku podnoszeniaesi
niwelety. W czasie robot ziemnych natezachowa odpowiedni spadek podtny i nada&
przekrojom poprzecznym spadki, udiwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile
w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wyiaag, spadek poprzeczny nie powinier by
mniejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy B% w przypadku gruntéw
niespoistych. Naley uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania gruntow oraz
terminébw wykonywania innych robét na spehlienie vaga dotyczcych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie pest robot ziemnych.Zrodta wody, odstorie przy
wykonywaniu wykopow, naley uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigle

odprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

5.7. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzté, czy istniegce rzdne
terenu umeliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdrych podtéa. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegr wyzsze ni projektowane rane
podiaza. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpulehni podiacze na gébokasc
zaakceptowan przez Ireyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace
dla goérnej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganych ¢dizych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania warkei wskanika zagszczenia, okronych
w tablicy 1.

Profilowanie podiaa naley wykona recznie.Scigty grunt powinien bg wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przezyniera. Bezpérednio po profilowaniu
podiaza naley przysgpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowa
do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kaivisk
zagsszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia poda (1s).

Strefa korpusu Minimalna warto ¢ Is:
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozko 0,97
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5.8. Wykonywanie nasypow

Nasypy powinny b§ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podtuznego,
zgodnie z DokumentagijProjektowg i ewentualnymi zmianami wprowadzanymi przez Kienda
Projektu. Grunt przewieziony w miejsce wbudowanigsinby bezzwitocznie wbudowany w nasyp.
Nasypy naley wykonywa metody warstwowg réwnomiernie na calej szerada nasypu. Warstwy
gruntu przepuszczalnego naleuktada& poziomo, a grunty mato przepuszczalne ze spadkiem
gornej powierzchni okoto 4%.

Przy poszerzeniach istnaepego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szerdkpb
do 1,0 m. Spadek gérnej powierzchni stopni powinigmost 4% + 1% w kierunku zgodnym
z pochyleniem skarpy. Wygiie stopni obowdzuje zawsze przy wykonywaniu stykoéw dwéch
przylegtych czsci nasypu, wykonywanych z gruntéw oznych wiagciwosciach lub w régnym
czasie.

Nie zezwala s na wbudowywanie gruntow przewilgoconych, ktéryctans uniemaliwia
osiggniccie wymaganego wskaika zagszczenia. Wykonanie nasypow ngleprzerwa, jezeli
wilgotnos¢ gruntu przekracza wad® dopuszczaly to znaczy jest wksza od wilgotnéci
optymalnej o wgcej niz 20% jej wartéci. Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego
na skutek nadmiernego zawilgocenia, przed jej @susm i powtornym zagzczeniem nie wolno
uklada& nastpnej warstwy gruntu. Osuszenie ima przeprowadzi w sposGb mechaniczny lub
chemiczny, zaakceptowany przez Kierownika Projeld. okresie deszczowym nie naje
pozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jgeli warstwa gruntu
niezagszczonego ulegta przewilgoceniu a Wykonawca nié Jestanie osuszyjej i zagscié¢

w czasie zaakceptowanym przez Kierownika Projektumaze on nakaza\Wykonawcy usunicie

wadliwej warstwy.

5.9. Zagsszczanie nasypow

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem
sprztu odpowiadajcego dla danego rodzaju gruntu oraz wpsjacych warunkéw. Kolejg
warstwe gruntu mana naktadé po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréwjozonej
warstwy.

Gruba¢ warstwy poddanej zggzczaniu powinna léyustalona z uwzgtnieniem wspoétczynnika
spulchnienia gruntu oraz zalmnej grubéci warstwy po ogignicCciu wymaganego zagzczenia.
Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zesgczania powinna ldyzblizona do optymalnej, oznaczonej
na podstawie préby normalnej mejod i II wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotie

optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartgci:

45



- w gruntach niespoistych £2%,

- w gruntach maio §rednio spoistych +0%, -2%.

Jezeli wilgotnas¢ gruntu przeznaczonego do zagczenia jest wksza od wilgotnéci optymalnej
0 wartg¢ wickszz od podanych odchyte to grunt naley przesuszy w sposob naturalny lub przez
zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgaii@runtu jest mniejsza, to zaleca $&j zwickszenie
przez polewanie wad Sprawdzenie wilgotrigi gruntu naley przeprowadz laboratoryjnie.

W zalenoéci od uziarnienia stosowanych materiatdw, ¢gagzenie warstw natg okresli¢
Zza pomog oznaczenia wskaika zagszczenia.

Wskaznik zag:szczenia gruntdbw w nasypach, akoeych wg normy BN-77/8931-12, powinien
na catej szeroki korpusu spetni@awymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu Minimalna wartos¢ Is:
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu dogitokasci od niwelety 0,97
robét ziemnych
-12m
Warstwy nasypu ha gbokasci od niwelety robot 0,95
ziemnych poniej:
-12m

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag to Wykonawca
powinien spulchni@awarstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagcic.
Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego imgka zagszczenia
Wykonawca powinien usygh warstwe i wbudowa nowy materiat, o ile kierownik Projektu nie
zezwoli na ponowne proby prawidtowego gszrzenia warstwy. Na skarpach powierzchniowa
warstwa gruntu grulsgi 20 cm powinna miewskanik zag:szczenia IS 0,95.

5.10. BHP i ochronasrodowiska

W trakcie prowadzenia prac przy wykopach mglewrécié uwag by w obebie pracy koparki nie
przebywali ludzie. Wykopy zabezpie&zparierami. Przy wykonywaniu robot ziemnycftznie
nalezy:

- uzywaé wtasciwych i znajdugcych s¢ w dobrym stanie na¢gzi,

- zapewnt nalezyte odwadnianie terenu robot,

- wykonywa wykopy w gruntach nawodnionych ze skarpami zapajacymi stateczn& gruntu
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pod wod,

- pozostawt pas terenu co najmniej 0.5 m wzdtkrawedzi wykopu, na ktdérym nie wolno
sktadowd ziemi pochodzcej z wykopu,

- $rodki transportowe pod zatadunek mas ziemnych uaéavo najmniej 2.0 m od kraslzi skarpy
wykopu, rozstawsrodkow transportowych porizy soly powinien wynosi co najmniej 1.5 m dla
umazliwienia ucieczki robotnikom w przypadku obseeia st mas ziemnych,

- sprawdz¢ po kadej zmianie warunkow atmosferycznych (desztieg) stan skarp nasypow
I wykopow.

Przy wykonywaniu rob6t spegiem zmechanizowanym, niezatée od wymaga dla recznego
sposobu wykonania robét, najezachowa nizej wymienione wymagania dodatkowetclgbkas¢
odspajanej jednocgeie warstwy gruntu i nachylenie skarpy wykopu pawirby dostosowane
do rodzaju gruntu i zagju wyskgnika koparki, roboty ziemne przy nasypach i wykdpa
wykonywa warstwami, nie dopuszcaaj do powstawania nieréwéd, zachowa szczegdln
ostrznos¢ podczas zagpzczania krawdzi nasypOw, rozstaw praegych maszyn powinien
wyklucza mazliwosé ich wzajemnego uszkodzenia, robotnikom nie wolreepywa w zas¢gu

pracy maszyn.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplet 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia
koryta i wyprofilowanego podi@a podaje tablica 3.

Tablica 3. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podica
Lp. |Wyszczegolnienie bada i pomiaréw | Minimalna czestotliwosé badan i pomiarow
Rowna¢ podiwzna co20m
Réwna¢ poprzeczna co20m
Spadki poprzeczne co20m

6.2.2. Szerok&¢ koryta (profilowanego podtaza)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&@ni¢ sic od szerokéci projektowanej
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0 wiecej nz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownd¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovg taty zgodnie
z normy BN-68/8931-04. Nieréwnii nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z dokumentag]
projektowg z tolerancj + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe

R&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz + 5 cm.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podia)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé& okrglony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1sligako kryterium dobrego za&gzczenia stosuje
sie porownanie wartiei modutdw odksztatcenia, to wastostosunku wtdérnego do pierwotnego
modutu odksztatcenia, olkdlenych zgodnie z norgn BN-64/8931-02 nie powinna Bbywigksza
od 2,2. Wilgotné¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu

podtaza powinna b§ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny ly naprawione przez spulchnienie dehlgkasci co najmniej 10 cm,
wyroéwnanie i powtdrne zaggzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniaryikonane]

warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\@ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostk obmiarows jest m3 (metr sZeienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00@Q\Wymagania ogélne” pkt 8.
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W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzosiali zakres Rob6t poprawkowych

do wykonania, a Wykonawca wykona je na wiasny kasastalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

Cena wykonania roboét ziemnych obejmuje :

- koszt pozyskania gruntu z dokopow

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie poza teren budowy
(wykop), oraz transport gruntu z dokopu na miejsebudowania w nasypie (nhasyp),
- dowdz wody,

- profilowanie dna koryta lub podta nasypu z nadaniem spadkow i pochyle

- zagszczenie,

- rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,

- odwodnienie terenu robot,

- utrzymanie koryta lub podia nasypu,

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie dragdodziaty, nazwy i okékenia.

- PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probeintyr.

- BN-64/8931 -02 Drogi samochodowe. Oznaczenie awddksztatlcenia nawierzchni podatnych
I podtoza przez odarzenie piyt.

- BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prtolgguntdow do celéw drogowych
lotniskowych.

- BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar royanoawierzchni planografem i tat

- BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaka ngnaosci gruntu jako podtza nawierzchni podatnych.

- BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska zagszczania gruntu.

- BN-72-8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robatgmne
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D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zagszczaniem podiaa:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
robdt zwpzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem agszczeniem podia

gruntowego, ktore zostanwykonane w ramach zagospodarowania terenu przyyridwd
Uzyteczndci Publicznej w Lapach na potrzeby kulturalno —lexyjne — etap |.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych

z wykonaniem koryta przeznaczonego dazetoa konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe 3as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaragolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie
mozliwosciag korzystania z nagbujagcego sprgtu: — rowniarek lub spycharek uniwersalnych

z ukdnie ustawianym lemieszem; Aynier maze dopyci¢c wykonanie koryta i profilowanie
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podiaza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopyostopadle do kierunku pracy
maszyny, — koparek z czerpakami profilowymi (przykenywaniu waskich koryt), — walcéw
statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych. oSowany sprg nie mae spowodowa

niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélime”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyspi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeaniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podia jest
mozliwe wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sie

ruch budowlany, niezwrzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny ywczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki natg ustawia& w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi
lub w inny sposbdb zaakceptowany przezyhiera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wkszych ni

co 10 metrow. Rodzaj spftzi, a w szczegolrdgi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu,
w ktorym prowadzonegsroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rabgtatym zakresie. Spos6b wykonania musi
by¢ zaakceptowany przeziyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopybavinien by
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacjijgktowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przegrirera. Profilowanie i zagzczenie podia
nalezy wykona zgodnie z zasadami oklenymi w pkt 5.4.
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5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzté, czy istniegce rzdne
terenu umeliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podtaa. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegr wyzsze ni projektowane rane
podtaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtja zanizenia poziomu w podim
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpulehni podiacze na gébokasc
zaakceptowan przez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace
dla goérnej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganych ¢dizych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania warkei wskanika zagszczenia, okrgonych
w tablicy 1. Do profilowania podi@ naley stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przez4amniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagpzczanie
podiaza naley kontynuowé do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskanik zag:szczenia nalegy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia podta (1S)

Strefa korpusu Minimalna warto ¢ Is:
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozio 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiae uniemdaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrgl zagszczenia nalgy oprz&€ na metodzie obgien ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia poziowedtug BN-64/8931-02. Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ipgan przekracza2,?2.

Wilgotnos¢ gruntu podtaa podczas zagzczania nie powinna zni¢ si¢ od wilgotndci optymalne;j

0 wiecej niz (wg PN-S-02205;1998):

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach maio §redniospoistych +0% do — 2%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza
Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podtaa(ls)
- gérna warstwa gru8oi 20 cm ruch eizki i bardzo cg¢zki 1,0, ruch mniejszy od eikiego 1,0,

- na gkbokas¢ od 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych lekenu ruch eizki i bardzo
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ciezki 1,0, ruch mniejszy od ¢tkiego 1,0.

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipoavinien
on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preetozenie folii lub
w inny sposOb zaakceptowany przezyimera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejmajstwy mana przysipi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoaamezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny

koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og&ine

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
W czasie robot Wykonawca powinien prowa&dsystematyczne badania kontrolne w zakresie
I Z czestotliwascig gwarantujca zachowanie wymaggakasci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano
w ST.
- zagszczenie, wilgotn& gruntu, badanie wskaika zagszczenia min.2 badania na dzialce
roboczej, maksymalna powierzchnia przypadajna jedno badanie 60G,m

a) rowna¢ tatg co 20 m w kierunku podiamym oraz nierOwndci poprzeczne tat
co najmniej 10 na km, nierowém nie mog przekracza2 cm.

b) spadki poprzeczne z toleranej 0,5 % od projektowanych,

c) rzzdne podiga naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach nie powinny
przekracza projektowanych +1 cmi -2 cm,

d) o koryta w punktach gtdwnych trasy nie rzadziej ©o® 100 m os w planie nie ro® by
przesungta wiccej niz 0 3cm od projektowanej,

e) szerokét koryta 10 razy na km odchytki +10 cm i -5 cm odojektowane).

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
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w punkcie 6.2 powinny ky naprawione przez spulchnienie dehgkasci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zagzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnianikonanej

warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(VBymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebraneggta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®1 i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
Odbior powinien by przeprowadzony w czasie unliaviajgcym wykonanie ewentualnych napraw

bez hamowania pagiu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycpce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrsei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robot,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i avdpilvaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusrmalki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podta,

— zag:szczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie duegd’odziaty, nazwy i okéienia.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

BN-64/8931 -02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatlcenia nawierzchni podatnych
| poditaza przez odarenie piyt.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probgkintbw do celéw drogowych
lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovanmawierzchni planografem i tat
BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaka ngnosci gruntu jako podtza nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska zagszczania gruntu.

BN-72-8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robotgrane.
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D-04.04.02 Podbudowy z kruszywa tamanego stabil@anego mechanicznie
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanégjulzowanego mechanicznie,
ktore zostam wykonane w ramach zagospodarowania terenu przyymud Uzyteczndci
Publicznej w Lapach na potrzeby kulturalno — edykee— etap |.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w ST dotyczavykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabileaoego
mechanicznie i obejmajj

- wykonanie warstwy podbudowy zasadniczej z kruszyl@manego kamiennego o frakcji
0-31,5 mm - grub& 20 cm

Dokfadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna -proces technologiczny polegay na odpowiednim
zagzszczeniu kruszywa o wdeiwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalne;.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegnechanicznie- jedna lub wgcej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasng nawierzchni drogowe;.

Pozostate okidenia § zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w ST D.00.00.00 “Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w SJ0MO.00 ,Wymagania ogolne”.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw taménystabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeuoravgca skalnego lub kamieni

narzutowych i otoczakow albo ziazwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinnobjednorodne
bez zanieczyszcaebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olflena wedtug PN-B-06714-15 powinnazéé miedzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi nainysi 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane metod
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudawasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwowy

1-3 kruszywo na podbudavwpomocnicz (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyciagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do goérnej krzywej graniczogjarnienia na gsiednich sitach. Wymiar

najwickszego ziarna kruszywa nie aeoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2. Wiaciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagane parametry dla mieszanki kruazgmanego

Lp. Wyszczegolnienie wiaciwosci Wymagania Badania wg

1. |Zawartd¢ ziaren mniejszych i 0,075 mm, nie od 2 do 12 PN-B-06714-15
wiecej niz:
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Lp. Wyszczegolnienie wiaciwosci Wymagania Badania wg

2. | Zawartd¢ nadziarna, nie wcej niz: 10 PN-B-06714-15
Zawartd¢ ziaren nieforemnych, nie 40 PN-B-06714-16
wiecej niz:

4. | Zawartd¢ zanieczyszcze 1 PN-B-04481
organicznych, nie wtej niz:

5. | Wska&nik piaskowy po 0Od 30do 70 PN-64/8931-01
pigcciokrotnym zagszczeniu metagl
lub I wg PN-B-04481

6. |Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles: 50 PN-B-06714-42
po petnej liczbie obrotéw, nie waej
niz:

7. | Nasgkliwo$¢, nie wicej niz: 5 PN-B-06714-18
Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25 10 PN-B-06714-19
cyklach zamraania, nie wg¢cej niz:

9. | Zawartd¢ zwigzkdw siarki w 1 PN-B-06714-28
przeliczeniu na SQnie wicej nz:

10. | Zawartéc¢ ziaren przekruszonych, % 80 PN-S-96025
nie mniej nk

11. | Wskanik nasnosci w_ . mieszanki PN-B-06714-12
kruszywa, nie wjcej niz:

a) przy zagszczeniu Is> 1,00 60
b) przy zagszczeniu Is$> 1,03 }
2.3.3. Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyakchanicznie

powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagpujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki

powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoinooptymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lutatycznych do zagzczania. W miejscach
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trudno dosfpnych powinny by stosowane zaggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate

walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarmjalwe” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzah
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiemadéami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem. Transport cementu powinien odbi\sig zgodnie z BN-88/6731-08. Transport

pozostatych materiatow powinien odbytvaic zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze pod podbudowpowinno spetnia wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtau zapewnigicym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniaodbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub
w inny sposéb zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno ufiwiaé nachgniccie sznurkéw lub linek

do wytyczenia robot w odgtach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza

w mieszarkach gwaranygych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni
zapewnienia jednoroddc nie dopuszcza &I wytwarzania mieszanki przez mieszanie

40 poszczegoblnych frakcji na miejscu. Mieszankawgprodukowaniu powinna lgyod razu
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transportowana na miejsce wbudowania w taki sposy nie ulegta rozsegregowaniu

I wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétip takiej, aby jej
ostateczna grué po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grukié pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roziozona w sposOb zapewnday oshgniccie wymaganych spadkéw i ganych
wysokasciowych. Jeeli podbudowa sktada ¢siz wigce] niz jednej warstwy kruszywa, to kda
warstwa powinna ky wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow
i rzednych wysokéciowych. Rozpocgie budowy kadej nastpnej warstwy moe nasipic
po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiadawilgotnosci
optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448ietpda IlI). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zo&t@suszony przez mieszanie i napowietrzaniegelle
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okrélong ilosciag wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnosé
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastn, mieszank nalezy osuszy.
Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpoli przyjetemu

poziomowi wskanika nagnosci podbudowy.

5.5. Odcinek prébny

Odcinek probny powinien Bywykonany w celu stwierdzenia czy sgirdlo mieszania, rozktadania
| zaggszczania jest wigiwy,

- okreslenia grubdci warstwy w stanie knym koniecznej do uzyskania wymaganej glabo
warstwy po zagszczeniu

- okreslenia potrzebnej liczby prz&) sprztu zagszczajcego potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaika zagszczenia

Dlugosé i lokalizacg odcinka prébnego ustali Inspektor Nadzoru.

Wiasciwe roboty mog by¢ rozpoczte po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez Inepekt

Nadzoru.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna I8y utrzymywana
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w dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad Inzyniera, gotow
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgmany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiyahewt&gciwego utrzymania podbudowy

obcigza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéniaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstatvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowavszystkie witaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie zawarto w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwas¢ oraz zakres badaprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie

Czestotliwosé¢ badan

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna Iic;ba 'badaﬂ Maksymalna powierzchnia
na dziennej dziatce podbudowy przy-padajaca
roboczej na jedno badanie (n)
Uziarnienie mieszanki
: : : 2 600
Wilgotnas¢ mieszanki
Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

Badanie wiaciwosci kruszywa

wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkeiya
pobier& w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny

by¢ na biegco przekazywane hynierowi.
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6.3.3. Wilgotnai¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1), z tohep +10% -20%. Wilgotn& nalezy okresli¢
wedtug PN-B-06714-17.
6.3.4.Zagszczenie podbudowy
Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie a2 do osagniccia wymaganego wskaika
zag:szczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wediug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niethbe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia nalgy oprze na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegni
raz na 5000 m2 , lub wedtug zalédazyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztaic&1l jest nie wikszy od 2,2 dla kalej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

=2 <22
6.3.5. Wiaciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmo$vacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badéa petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposdb losowy w obecém

Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseystabilizowanego
mechanicznie zawarto w tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwas¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krussyabilizowanego

mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ pomiarow

1. | Rownd¢ podiuzna w sposob ggty planografem albo co 20 m 4at

2. | Réwna¢ poprzeczna co 20m

3. | Spadki poprzeczne* co 20m

4. | Rzdne wysokéciowe co 50m

5. | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nal&pdziatce
roboczej, lecz nie rzadziejiniaz na 400 m2
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Lp. | Wyszczegolnienie bada i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ pomiarow

Przed odbiorem: w 3 punktach

6. | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukismtania osi w planie natg wykon& w punktach gtéwnych

tukéw poziomych.

6.4.2. Rowndé¢ podbudowy

Nieréwnaici podiuzne podbudowy naly mierzy 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove fats.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackvipoy by zgodne z dokumentag)
projektowy, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe podbudowy

R&znice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Grubaé¢ podbudowy i ulepszonego podia

Grubas¢ podbudowy nie mie sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadnicze; 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.6. Nénosé¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinie bgodny z podanym w tablicy 4,

- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z k“:(S%yYEa Wskaznik | Maksymalne ugicie sprezyste Minimalny modut
0 Wskazniku zageszczenia pod kotem, mm odksztatcenia mierzony ptyg
W M€ I nie o §rednicy 30 cm, MPa
mzil;jsozym mniejszy niz 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
' obciazenia E1 | obcigzenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
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Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z k“f‘%yyza Wskaznik | Maksymalne ugkcie sprezyste Minimalny modut
0 WsKazniku zageszczenia pod kotem, mm odksztatcenia mierzony ptyh
Woos M€ I nie o srednicy 30 cm, MPa
mz;gjsofoym mniejszy niz 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
’ obciazenia E1 | obcigzenia E2
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuyicksze odchylenia od okienych

w punkcie 6.4 powinny iynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbakcici co najmniej

10 cm, wyréwnane i powtOrnie zggrczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6.5.2. Niewt&ciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci, Wykonawca wykona naprgw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy
na odpowiedni gkbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem
o odpowiednich wigiwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone. Roboty te Wykonawca
wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robéttggasponowny pomiar i ocena grudm
warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewt&ciwa nosnosé podbudowy

Jezeli nosnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganej $nasci, zalecone przez hyniera. Koszty tych
dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca podbudowy aylwtedy, gdy zarenie n@nosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(VBymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy 2z kruszywa dasgo

stabilizowanego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00@Q\Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami lizyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycpce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

Ptatng¢ za m2 nalgy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgnakosci materiatu oraz jaki
wykonanej warstwy na podstawie wynikow pomiarovadé laboratoryjnych.

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualmapraw poditaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie Bp&c

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztazenie mieszanki,

- zag:szczenie rozimone] mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

Integralry czgscig niniejszej specyfikacji jest przedmiar robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzenvartéci zanieczyszczeobcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsktadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezesrtattu ziarn

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaigotnaci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasikliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornéci metod, bezpadredng
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamzawartéci zanieczyszcze
organicznych
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PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzenwvartgci siarki metod bromowg
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezanzpadu krzemianowego
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezanzpaduelazawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezameralngci w bebnie Los Angeles
PN-B-06731Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania
techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne oawierzchni drogowych.Zwir
I mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane a@wiarzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloendwierzchni drogowych. Piasek
PN-EN-197-01 Cement. Cement powszechneytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonuprae

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyabilzowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawteria z ttucznia kamiennego
PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamiefaraane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulgsztatcenia nawierzchni podatnych
| poditaza przez obarzenie ptyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovanmawierzchni planografem i tat
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiareagiodatnych ugiciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyighétsztywnych, IBDiIM - Warszawa 1997.
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D-05.03.23 Nawierzchnie z betonowej kostki brukowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostldtomowej, ktdre zostgn
wykonane w ramach zagospodarowania terenu przy rudidzytecznéci Publicznej w Lapach
na potrzeby kulturalno — edukacyjne — etap |I.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych

z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki betonpwe

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa- ksztaltka wytwarzana z betonu mefodibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowauubdwoch warstwach pgtézonych ze sab

trwale w fazie produkciji.

Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami i z definicjami podanymi w ST D-MB00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5 Ogdlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj
Projektova ST i poleceniami layniera. Ogo6lne wymagania dotyeze robdt podano
w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i skladowania, puda
w ST D-M- 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Betonowa kostka brukowa gat. 1 — wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbstikowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty techniczne.

2.2.2. Wyghd zewretrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys, gkni¢¢, plam i ubytkédw. Powierzchnia gorna
kostek powinna byréwna i szorstka, a krayzie kostek rowne i proste.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania robot naky zastosowé&

- betonowg kostke brukowg grubdgci 8 cm- szay — w konstrukcji placu utwardzonego,

Ksztatt uktadanej betonowej kostki brukowej Wykomrawizgodni z laynierem.

Tolerancje wymiarowe wynogz

- na dtugaci £ 3 mm,

- na szerokgci + 3 mm,

- na grubéci + 5 mm.

2.2.4. Wytrzymaitcs¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ na sciskanie po 28 dniachérednio z 6-ciu kostek) nie powinna doynniejsza ni
60 MPa.

Dopuszczalna najmsza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna bynniejsza ni 50 MPa
(w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasakliwos¢

Naspkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiddavymaganiom normy PN-B-06250
I wynosk nie wiecej niz 5%.

2.2.6. Odpornd@¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinné bgdana zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250.

Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zaganasia i odmraania probek jest wystarcaap,
jezeli:

- prébka nie wykazujeghnie¢,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymaléci nasciskanie w stosunku do wytrzymat probek nie zameanych nie
jest wigksze ni 20%.

2.2.7.Scieralnosé

Scieralngé kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wignos
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nie wiecej niz 4 mm.

2.3. Podsypka cementowo-piaskowa.

Mieszanka cementu i piasku w stosunku 1:4 z piaskuralnego spetniggego wymagania dla
gatunku 1 wg PN-B-11113, cementu powszechnegtku spetniagcego wymagania PN-EN 197-1
I wody odmiany 1 odpowiadgge] wymaganiom PN-88/B-32250.

Zabrania si¢ wbudowywania prefabrykowanych elementow betonowychi zelbetowych
transportowanych z wytworni tego prefabrykatu wczéniej niz 28 dni od daty produkciji.
Na Wykonawcy chzy odowigzek pisemnego udokumentowania daty produkcji wbudoanego
materialu. Zabrania si¢ docinania prefabrykowanych elementow ksztattowychz betonu

na dlugosé mniejsza niz ¥4 dlugaici i ¥2 szerokdci oryginalnej.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykgnsk recznie. Jéli powierzchnie g duze,
a kostki brukowe maj jednolity ksztatt i kolor, m#na stosow& mechaniczne ugzlzenia
uktadapce. Urzdzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie zgtago
do przenoszenia z palety warstwy kostek na miegceatozenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje sribratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjélme” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataci betonu min. 0,7 wytrzymadai projektowanej, kostki przewone g na stanowisko,
gdzie specjalne ugdzenie pakuje je w fadi i spina tamg stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mima roéwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1 OgoIne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robo6t podano w ST D-M.Q000 ,Wymagania ogolne”.

5.2. Koryto

Koryto wykonane w podiau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pgaa w ST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien oy

mniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Podsyplk cementowo-piaskoyv przygotowuje s w betoniarkach, a nagmie rozciela st
na uprzednio zwidonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspétczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

- wytrzymatdici nasciskanie nie mniejszej nR, = 10 MPa, R = 14 MPa.

W praktyce, wilgotné¢ uktadanej podsypki powinna &yaka, aby pacisnieciu podsypki w dtoni
podsypka nie rozsypywatagdi nie byto na dtongladoéw wody, a po naémigciu palcami podsypka
rozsypywata si. Rozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wgpzg ukladanie
nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Roelona podsypka powinna &ywyprofilowana

I zagszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (npeczanymi) lub zagszczarkami
wibracyjnymi.

Jeli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeoHpiskowej to po zawatowaniu
Rozcielenie podsypki z suchej zaprawy raovyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto
20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoin peang musi by zakaczone przed

rozpoczciem wigzania cementu w podsypce.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

Na powierzchniach oks®nych w projekcie budowlanym, wykonawczym oraz uwnkcie 2.2.3. ST
nalezy utozy¢ kostke o okré&lonych grubdciach i kolorze, zgodnie z odpowiednimi punktami
projektu budowlanego, wykonawczego oraz ST.

Ukladanie kostki mzna wykonywa recznie lub mechanicznie. Ukladanieczne zaleca si
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wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwilaszcza skompléoyeh pod wzgldem ksztattu
lub wymagajcych kompozycji kolorystycznej ukfadanych deseniazorrénych wymiaréw

I ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni wykara¢ przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca siykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak
aby ukfadarka mogta przenész palety warstw ksztaltek na miejsce ich uenia z wymagan
doktadndcia. Kostka do uktadania mechanicznego nizenmie€ duzych odchytek wymiarowych

I musi byt odpowiednio przygotowana przez producenta, tzana na palecie w odpowiedni wzor,
bez dotaenia potéwek i dziewiek, przy czym kada warstwa na palecie musi doylobrze
przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki regvpieraty do siebie. Uktadanie mechaniczne
zawsze musi by wsparte prag brukarzy, ktorzy uzupenigjprzerwy, wyrabiagj tuki, doktadag
kostki w okolicach studzienek i kraganikow.

Kostke uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniew@o procesie ubijania
podsypka zagpszcza Si.

Powierzchnia kostek patonych obok urgdzea infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazéw
itp.) powinna trwale wystawiaod 3 mm do 5 mm powsgj powierzchni tych uedzen oraz
od 3 mm do 10 mm powgj koryteksciekowych gciekdw).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgmikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé elementy
kostkowe wykaczeniowe w postaci tzw. potowek i dziepek, majcych wszystkie kragdzie
réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzkéstattek o nietypowych wymiarach, waln
przestrzé uzupetnia s kostlky cietag, przycinam na budowie specjalnymi nadziami trgcymi
(przycinarkami, szlifierkami z targatp.).

Dzienrg dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zasgcaakmczye
prowizorycznie okoto poétmetrowym pasem nawierzchma podsypce piaskowej w celu
wytworzenia oporu dla ubicia kostki wonej na state. Przed dalszym wznowieniem robot,
prowizorycznie utaong nawierzchng na podsypce piaskowe] naje rozebré i usurmyé wraz

Z podsypk.

5.7.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni naley przeprowadzi za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z osten

z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nign@arzywaé walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadz¢é od krawdzi powierzchni w kierunku jejsrodka

i jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualrerdéwndaci powierzchniowe maog
by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzome. fzknicte) naley wymienic na kostki cate.
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5.7.5. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

5.7.5.1. Spoiny

Szerokaé¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosd 3 mm do 5 mm.
W przypadku stosowania prostopadiennych kostek brukowych zalecac saby osie spoin
pomidzy diwzszymi bokami tych kostek tworzyly z ggilrogi kat 45°, a wierzchotek utworzonego
kata prostego pomdzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku dipa podiinego
nawierzchni.

Po ut@eniu kostek, spoiny natg wypetni piaskiem.

Wypelnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniustmar piasku i wmieceniu go w spoiny
na sucho lub, po obfitym polaniu wpd wmieceniu papki piaskowe] szczotkami wgilie
rozgarniaczkami z piGrami gumowymi.

5.7.5.2. Szczeliny dylatacyjne

W przypadku ukfadania kostek na podsypce cemenmagkowe] i wypetnianiu spoin zapraw
cementowo-piaskogy naley przewidzi€é wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegiach
zgodnych z dokumentagcijprojektowg lub ST wzgédnie nie wekszych ni co 8 m. Szerokd
szczelin dylatacyjnych powinna umiovia¢ przegcie przez nie przemieszazewywotanych
wysokimi temperaturami nawierzchni w okresie letnletz nie powinna lymniejsza nt 8 mm.
Szczeliny te powinny kywypetnione trwale zalewami i masami.

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne riglestosowa dodatkowo w miejscach, w ktérych wygtje
zmiana sztywn¢ri podiaza (np. nad przepustami, przy przyczétkach mostowgell szczelinami

dylatacyjnymi w podbudowie itp.). Zaleca svykonywa szczeliny podtane przysciekach.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliplet 6.

6.2. Badania przed przysigpieniem do robot
Przed przysjfpieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyska
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
- certyfikat zgodnéci lub deklaragj zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki bada
cech charakterystycznych kostek, w przypagidania ich przez tryniera,
- wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewstrznych kostek wg pktu 2.2.2.),
b) w zakresie innych materiatow

- sprawdzenie przez Wykonawccech zewegtrznych materiatéow prefabrykowanych
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(kraweznikow, obrzey),
- ew. badania wkziwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. o{ome w normach, ktore
budz watpliwosci Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoo z dokumentagj projektovy
I odpowiednimi ST. Dopuszczalne tolerancje wynosia: gkbokasci koryta:

- 0 szerokéci do 3 m:+x 1 cm,

- 0 szerokéci powyzej 3 m:+ 2 cm,

- 0 szerokéci koryta:+ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkow poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgodiwoz dokumentagj projektowg oraz pkt 5 niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolv polega
na stwierdzeniu zgoddso wykonania z dokumentacj projektows oraz wymaganiami
pkt 5 niniejszej ST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy prayty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie rowngci chodnika

Sprawdzenie rowrkgi nawierzchni przeprowadzanaley tat3 co najmniej raz na kade
150 do 300 rh utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej miraz

na 50 m chodnika. Dopuszczalny pré pod ta 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podiznego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezry za pomog niwelacji, biogc pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjon 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpg
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przekracza+ 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorywalery szablonem z poziomi¢c co najmniej raz
na kade 150 do 300 m2 chodnika i w miejscacktpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m.

Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profymesz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows jest nt (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowejstki

betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

Platng¢ za 1n3 wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowejdrge z obmiarem i atestem
producenta materiatéw oraz jakoty wykonania robot.

Cena wykonania robét obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki,

- utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie bafia pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

Integralry czgscig niniejszej specyfikacji jest przedmiar robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczajueralngci na tarczy Boehmego
PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegdku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego.
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D-08.01.01 Krawezniki betonowe:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwpzanych z wykonaniem kray@mikow betonowych, ktére zostarwykonane w ramach
zagospodarowania terenu przy Budynkiytdczndci Publicznej w Lapach na potrzeby kulturalno

— edukacyjne — etap |.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t obejmupcych ST
Ustalenia zawarte w niniejsze specyfikacji dotycprowadzenia rob6ét przy ustawieniu

kraweznikdw betonowych.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogranigeaj chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargolne” pkt 1.4.

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kowykonania robot oraz za zgodiwoz Dokumentag)
Projektowg, ST | poleceniami Ilayniera. Ogolne wymagania dotyce robot podano
w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i skladowania, puda
w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymps
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- krawezniki betonowe,

- piasek na podsypk do zapraw,
- beton na tawy,

- cement do podsypki i zapraw,
- woda,

- materiaty do wykonania tawy pod kraimiki — beton klasy C8/10.

2.3. Kraweznik betonowy 20 x 30 cm.

Zastosowane kraginiki pod wzgtdem jakdci powinny odpowiad@nastpujacym normom:

- BN-80/6775-03 arkusz 01 — ,Prefabrykaty budowlartsetonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspoélne wymaganbadania."”

- BN-80/6775-03 arkusz 04 — ,Prefabrykaty budowlareetonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krayuniki i obrzeza."

Powierzchnie kragznikow betonowych powinny liybez rys, pkni¢é i ubytkéw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Kragdzie elementow powinny kbyrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni awddzi elementéw, zgodnie
z BN- 80/6775-03/01, nie powinny przekra€zeartaci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady oraz uszkodzeniagopehni

Rodzaj wad i uszkodzé Dopuszczalna wielké¢
wad i uszkodzé
Gatunek 1

WKklestos¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikdw w mm 2
Szczerby i uszkodzenia |ograniczajcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
krawedzi i naray (scieralne), mm

ograniczajcych pozostate powierzchnie:

- liczba max 2

- dlugas¢, mm, max 20

- glebokas¢, mm, max 6

Do produkcji krawznikow naley stosowa beton wg PN-B-06250, klasy C20/25 i C25/30.
W przypadku wykonywania kraynikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kegwikow
powinna by wykonana z betonu klasy C25/30.

Beton wyty do produkcji krawznikOw powinien charakteryzowssic:

- nasgkliwoscia, ponizej 4%,

- §cieralngcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@1 4 mm,
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- mrozoodporngxcia i wodoszczelngria, zgodnie z normPN-B-06250.

Cement stosowany do betonu powiniert lzgmentem portlandzkim klasy niezseej ni ,32,5”
wg PN-B-19701. Przechowywanie cementu powinné bgodne z BN-88/6731-08. Kruszywo
powinno odpowiadawymaganiom PN-B-06712. Kruszywo naeprzechowywa w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zywemi innych asortymentow,
gatunkow i marek. Woda powinnabgdmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
Zabrania si¢ wbudowywania prefabrykowanych elementow betonowychi zelbetowych
transportowanych z wytworni tego prefabrykatu wczéniej niz 28 dni od daty produkciji.
Na Wykonawcy chzy obowigzek pisemnego udokumentowania daty produkcji wbudoanego
materialu. Zabrania si¢ docinania prefabrykowanych elementow ksztattowychz betonu

na dlugosé mniejsza niz 1/2 diugaci.

2.4. Lawa betonowa z oporem
tawa betonowa pod kraymik wykonana bdzie z betonu klasy C25/30, odpowigg@mu normie
PN-88/B-06250 ,Beton zwykty".

2.5. Podsypka cementowo-piaskowa 1:4

Piasek na podsypk cementowo-piaskogv powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712,
a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert logementem portlandzkim
klasy nie mniejszej ni,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701. Woda powinnaé by
odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

3.2. Sprat Roboty wykonuje sk recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakowecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjélme” pkt 4.

78



4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Kragzniki
betonowe ukilada nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen
w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenieggni siszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wgéej niz

1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatdw

Transport cementu powiniengsodbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08. Kruszywa
mozna przewozi dowolnym sérodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materietBodczas transportu kruszywa powinny by

zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobreed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa& zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiadé wymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerok@i dna wykopu ew. konstrukciji
szalunku. Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddawwinien wynosi co najmniej

0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02.

5.3.1. Lawa betonowa

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich
naleey stosowé szalowanie. tawy betonowe z oporem wykonuje &i szalowaniu. Beton
rozscielony w szalowaniu lub bezfr@dnio w korycie powinien ywyrownywany warstwami.
Betonowanie taw naky wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym male

stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag zalewowy.
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5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych

5.4.1. Zasady ustawiania krawznikow

Swiatto (odlegt@é gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami
dokumentaciji projektowej. Ustawienie kraamikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2. Ustawienie krawznikOw na tawie betonowe;

Ustawianie krawznikéw na tawie betonowej wykonujeesna podsypce cementowo-piaskowej

o grubdci 5 cm po zagszczeniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

6.2.1. Badania kraveznikow

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania materialdw przeznaczonych
do ustawienia kraggnikow betonowych i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi
do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaevystkpujacych na powierzchniach i kradziach elementu. Pomiary
diugcici i giebokdsci uszkodzé nalezy wykon& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki
z doktadnécig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiardw elementéw aglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego luny. Sprawdzenie gtow prostych w nargach
elementéw wykonuje siprzez przytaenie lktownika do badanego nase i zmierzenia odchytek
z dokladnécia do 1 mm. Wykonawca jest zobawany dostarczy do laboratorium wybrane
losowo przy udziale tryniera 3 sztuki kragznika dla przeprowadzenia ngstijacych bada:

- NOSN0S¢ kraweznikow,

- nasgkliwo$¢ betonu,

- odpornd¢ na dziatanie mrozu.

Powyzsze badania wykonane zostara koszt Wykonawcy.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatdbw stosowanych przgwianiu kraweznikbw betonowych powinny
obejmowa wszystkie whaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiatdw
w pkt 2.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod taw
Nalezy sprawdzéa wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokdci wykopu wynosit 2 cm. Zagzczenie podta powinno by zgodne z pkt 5.
6.3.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
- Zgodna¢ profilu podiuznego gérnej powierzchni taw z dokumenggajojektowy.
- Profil podiwny gornej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm na kade 100 m tawy.
- Wymiary faw. Wymiary taw naley sprawdzt w dwédch dowolnie wybranych punktach nazdte
100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wynasz

- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szeroki projektowane).
- Rowna¢ gornej powierzchni faw. ROwidé gornej powierzchni tawy sprawdzaegsprzez
przytozenie w dwoch punktach, naidge 100 m tawy, trzymetrowej taty. P&rdt pomicdzy gorny
powierzchng tawy i przytazong tatg nie mae przekraczal cm.
- Odchylenie Ilinii taw od projektowanego kierunkiDopuszczalne odchylenie linii taw
od projektowanego kierunku nie geprzekracza+ 2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.
- Badanie betonu na taw Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z tawy celebadania

wytrzymataici betonu naciskanie (1 seria probek na 300 m wykonanej tawgrio@vej z oporem).

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kragznikow

Przy ustawianiu kragznikow naleyy sprawdza:

- dopuszczalne odchylenia linii krasnikdbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysio
+ 1 cm na kade 100 m ustawionego krainika,

- dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszoyykraweznika od niwelety projektowanej,
ktore wynosit 1 cm na kde 100 m ustawionego kramnika,

- rownas¢ gornej powierzchni kraggznikbw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach
na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorm powierzchm
kraweznika i przytlazomg tata nie mae przekraczal cm,

- doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metrow. Spoiny musbyc wypetnione catkowicie

na peta glebokasé.

81



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(VBymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest m (metr) ustawionego krasnika betonowego wraz z wykonaniem tawy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@Q\Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9. Platné¢ za 1metr wbudowanego kramnika na podstawie obmiaru, atestow producenta
kraweznikOw i oceny jakéci wykonanych robo6t oraz wbudowanych materiatbwn&erykonania
robot obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

- odckcie pilg krawedzi nawierzchni bitumicznej,

- wykonanie koryta pod tagy

- ew. wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki,

- ustawienie krawznikdw na podsypce cementowo-piaskowej,

- wypetnienie spoin kragenikbéw zapravy,
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- przeprowadzenie bafiapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

Integralry czgscia niniejszej specyfikacii jest przedmiar robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefoaipiaru cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne oawierzchni drogowych.Zwir

I mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane awiarzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloendwierzchni drogowych. Piasek
PN-EN-197- 01:2002 Cement. Cement powszechnegikw Sktad, wymagania i ocena zgodoio
PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéwpraey

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betordamenty nawierzchni drog, ulic, parkingéw
i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badani

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betordamEnty nawierzchni drdg, ulic, parkingéw
i torowisk tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

10.2. Inne dokumenty
- Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@ansprojekt - Warszawa, 1979 1 1982 r.
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